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● 基于EEMUA 191 Edition 3, ISA-18.2-2016 ，GB_T 41261-2022规范.

每个操作站每天发出的报警最有可能接受的目标值是144次/每天，可管理的最大值288次/每天。

每个操作站每小时发出的报警最有可能接受的目标值是6次/每小时(平均) ，可管理的最大值12次/每小时(平均)。

每个操作站每十分钟发出的报警最有可能接受的目标值是1次/每十分钟(平均),可管理的最大值2次/每十分钟(平均)。

●  报警优先级分布：

3 个优先级:~ 80%低,~ 15%中,~5%高,

或4个优先级:~ 80%低,~ 15%中,~ 5%高,~< 1%最高

排除在计算之外的其他特殊用途的优先级(例如:系统诊断报警)

前10个最频繁报警占整体报警负荷的百分比：最大5%
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瞬闪报警(Fleeting Alarm)：以报警发生后在10秒钟内消失作为分析标准。

重复报警(Duplicate Alarm)：分为静态重复报警和动态重复报警，以一个报警和另外报警总是同

时出现、同时消失（±1秒内）作为分析标准。

当报警的设计不合理时，会出现重复报警。重复报警对生产的报警提示重复化，过多的重复报警

分散了操作员注意力，浪费系统的资源。

僵尸报警 (Stale Alarms)：以报警发生后连续24小时处于报警状态作为分析标准。

僵尸报警不会为操作员提供任何有价值的信息。它们会使报警显得杂乱无章，并干扰操作员检测

和响应新的有意义的报警。

反复报警(Chattering Alarm)：以每分钟产生并消失3次以上报警作为分析标准。

反复报警会对操作人员造成干扰，分散他们的注意力。
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报警死区设置：    

DCS中的死区设置大部分采用了默认值2%，没有针对特定的位号进行死区的设置，报警发

生后当过程值恢复正常时仍在死区范围内，报警不能恢复。需要设置合理的报警死区。

每一个模拟量点都应该设置死区，否则就会发生反复报警。
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设置报警延时：反复报警或者瞬闪报警，可考虑使用设置延迟时间来达到报警消减的目的。

    当报警条件满足时，报警信号不会立即发出，而需等待设定的时间段后才会激活，若报

警在设定的时间内恢复，则不触发报警信号。这种延迟机制允许系统在报警前有一定时间

窗口来稳定或自我纠正，减少误报的可能性。

    通常针对“LOW”级别报警中使用报警延时，对于“HIGH”或“MEDIUM”级别报警，

应根据具体情况评估其适用性。 

PV值滤波：PV值滤波一般可用于模拟量位号，以减少信号中的噪声；PV值滤波多用于回

路控制。
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静态重复报警：信号通过传感器接入系统后可传递至不同的模块，报警通常应放置在处理

PV值的终端。

报警在AI输入模块和PID控制模块同时组态，报警应设置在PID控制模块，操作工通过PID

模块进行操作，是组态报警设置的最佳位置。

动态重复报警：指的是由于信号的传递和处理逻辑，导致同一报警条件在不同时间点或不

同模块中被多次触发。动态重复报警不仅分散了操作人员的注意力，还可能导致对报警响

应的延迟。

a. 应确保报警设置在信号处理的最终环节，即在操作工直接交互的控制模块中进行。

b. 对报警逻辑进行细致的审查和调整，避免在信号传递过程中不必要的报警触发。

c. 实施报警抑制策略，在一定时间窗口内只允许同一报警触发一次。
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LDPE装置分析

LDPE装置：

DCS系统控制器共5个，

I/O点2688点，通讯I/O点2240点，共计4928点

功能块2559个，工位号有3568个

收集184天的过程报警，过程报警共计152993条

862个仪表位号发生了报警

前20个仪表位号报警81836条，占全部过程报警53.49%

前100个仪表位号报警121891条，占全部过程报警79.67%
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920FIC5019-1（烃/N2自Y-5019去火炬流量控制）

该工位频繁切换手自动操作，并频繁修改MV值，表明这

一回路自控程度过低，需要操作工频繁切换手自动进行操

作。

针对这些操作频繁的回路，需结合现场工艺人员进行评估，

重新进行PID整定，如果PID整定无法满足要求，需要通

过高级控制（APC）来实现自动平稳操作。

LDPE装置分析

LDPE（低密）装置200天的操作信息进行了统计和分析;

操作信息共计75512条，前20名工位共计45506条操作，占比60%。
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LDPE装置分析

反复报警(Chattering Alarm)
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LDPE装置分析

瞬闪报警 (Fleeting Alarm)



12

LDPE装置分析

重复报警 (Duplicate Alarm)
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LDPE装置分析

僵尸报警 (Stale Alarms)



操作站黑屏状态

当控制系统没有报警，生产状态平稳，操作站就进入黑屏状态。

操作站黑屏软件默认为黑屏状态，当侦测

到DCS发生报警时，软件自动退出黑屏状

态，弹出报警信息弹窗并打开首出报警的

DCS仪表位号所在的流程图，供操作工及

时处理报警。

本软件具有内存、CPU等资源占用少，不

影响操作员操作。

提供客户关心的信息，定制化功能模块。

监测鼠标键盘操作。

设置人工退出黑屏功能。

可以按天或班来显示本月黑屏时间柱状图。
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      经过工艺报警优化后，装置报

警数量大量减少，工艺控制回路自

动化率达到较高水平，操作工处理

报警和工艺操作的工作量较少时，

就可以进行黑屏操作。

      黑屏操作软件可在每台操作站

上安装，安装后可设置单屏或者双

屏黑屏操作。

      配置界面可指定退出黑屏的工

位及报警内容。

      黑屏操作可有效减少操作工的

工作负荷，提高操作效率。同时黑

屏操作也可对操作工的操作行为做

有效的记录。

黑屏管理界面

软件概述

16



17

黑屏操作

显示最新的报警信息列表，

按时间倒序排列。

通过柱状图，显示本月的黑屏

时间，以每天为X轴，以黑屏

小时为Y轴，显示黑屏时间。

功能说明



系统设置功能、

群组管理功能

等功能。

通过柱状图，显示本

月的黑屏时间，以每

天每班为X轴，以黑屏

小时为Y轴，显示黑屏

时间。

今天的黑屏时间、

今天报警唤醒次数、

人为唤醒次数等统

计。

显示最新的报警

信息列表，按时

间倒序排列。

记录自投运以来

的最长黑屏时间

信息。

功能说明

黑屏管理界面功能
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勾选屏幕1，或者勾选屏幕2，或者全部勾选，当没有过程报警信息时或

所有过程报警信息已确认，则相应的屏幕会黑屏。当有报警信息时，会

自动退出黑屏并弹出报警信息。

首出报警打开流程图，默认启用状态。当有报警信息时，会自动打开首

出报警工位的流程图。当不启用该功能时，则不会打开流程图。

待机进入黑屏时间，通过输入相应的数字，并点击右侧确认按钮后，当

无人操作电脑，并且没有报警信息或所有过程报警信息已确认时，电脑

自动进入黑屏状态。

表格显示多少条记录。在设置页面和黑屏页面，在页面底部的“报警确

认统计表”就会显示最新的多少条记录。

点击菜单“系统设置”，弹出系
统参数界面。

功能说明

系统设置
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在 “监视范围设置”界面下，在“监视范围”文本框中，通过

输入多个控制站编号，用逗号分隔，然后点击“保存”按钮，

该软件则会关注这些控制站下的报警信息。

DCS仪表位号设置

点击“DCS仪表位号管理”，则弹出窗体如左图：

如果不想关注某些工位号，则在下拉框选择或者输入工位号，

然后点击“添加”按钮，

然后点击右下角的“保存”按钮，则不会再关注那些工位号。

监视范围设置
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功能说明
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服务器端有操作站管理：对各个操作站的运行情况进行汇总，在此可以进行筛选和比对分析。

操作站分析：可以筛选查看指定一些操作站的运行情况进行汇总，比对分析。

操作站趋势分析：通过柱状图直观查看各个操作站每天的运行状态。

报警记录分析：查询指定时间段内都有哪些仪表位号报警，报警次数排序。用于分析处理。

服务器端软件

功能说明
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操作站分析：

可以按部门或者装置或者某个某些操作站名称进行检索查询，可以指定某时间段查询。

本页面可以查看各个操作站的 “黑屏总时长”、 “连续黑屏最长时间”、 “黑屏百分比”、 “唤醒总次数”、 

“报警唤醒次数”、 “人为唤醒次数” 、 “报警最短时长” 、 “报警最长时长” 、 “报警平均时长” 。

服务器端软件

功能说明
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操作站趋势分析：

可以按班组；操作站站号进行检索查询，可以指定某时间段查询。

本页面按天显示操作站的黑屏时间，可以分早中晚班统计。

服务器端软件

功能说明
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报警记录分析：

可以按指定时间段进行工位报警次数的排序，方便客户进行报警分析和管理。

服务器端软件

功能说明



T H A N K S  F O R  W AT C H I N G !


